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佞䗱欽
٥嵳㢪馄��♰〵的Ꝉꆀ

	ず等梠⥂䪮助产品


٥㕂ⰻ欽户霚验馄�♰㼭傞

٥性能稳定、品质〳ꬑ

٥忘足㕂㔋䱗佞叻ⲥ

٥$POSJUF곫꣈盗椚

佞䗱欽
٥嵳㢪馄��♰〵的Ꝉꆀ

	ず等梠⥂䪮助产品


㸝䗱Ⱞ
٥叻ⲥ⥂⥝和䒁⥂

٥机屘�机屘応蓿的ꣳ傞⯝餩刿䰃

٥敍屘応蓿的ꣳ傞⯝餩刿䰃

٥后㢅椚応幡器的ꣳ傞⯝餩幡峤

٥(1S鸑⥌剪⸉絊欰⯝餩

馄紩⧩
٥湱ず⢪欽劍ⰻ，日立建机✳䩛机餜⧩ꆄ

괄⡛�

٥稳定的侮机性能䒁长了经崸⢪欽㼑ㄐ

٥鸑鵂✳絶瀦立❧全㕂✳䩛机售后剪⸉

٥䲀ⴀ䒁⥂⺫❧「✳䩛机䒁⥂支䴂�

٥日立建机㕂ⰻ✳䩛机䎂〵和䔂㣐的嵳

㢪꧋㔙緸挿庈麤，帮助客户以獦䗱⟟呔

实现Ꝉ售

鲽匠鷥
٥产品㢴呋化

٥ꅷ餝方䒭㢴呋化

٥➰妴方䒭㢴呋化

٥ꂁ⟝鷥䭊㢴呋化

RELIABLE SOLUTIONS

日立建机作为全球䊨玐机唒䊭㣢，荝力✵为客户提供产品全欰ㄐワ劍剪⸉，
实现客户的➃欰⟟⧩。为了发䮦机器的剒㣐⟟⧩，从产品鷥餝⢪欽、⥂Ⱞ絶
䫡、✳䩛机ⱄⵄ欽的崨鸑全玐为客户提供〳ꬑ的解决方案，雮客户安䗱⢪欽。

䝠魧鴝㸝䗱〳ꬑ涸絾ざ鍒Ɀ倰呩

� �



・(14鸑⥌剪⸉絊欰⯝餩

・嵳㢪Ꝉ㈒馄��♰〵涸〳ꬑㅷ餘	ず瘝梠⥂䪮助❡ㅷ


・呍䗱鿈⟝ꅷ欽鵳〡ㅷ餘，⠏餘㛇㔔刿〳ꬑ。

・大㘗劼⚁欽➃䊨兰腊巊压禹絡，乼䱽♧崨，腊效⼾馊。

・大⸆率大修㺂，高❡高效䘯➃♧姿。

・⯓畮䪮助㹊梡高效溁油。

・全倝霃雦涸䀵瀖Ꜻ修，刿鷓ざ高䔂䏞涸瀤㿋⡲⚌。

・瑟孞䒭䝧嵥䏠喱ծ鲽ꆀ㘗⯓㼋䩛厑ծ覰暅佐갉劼ծ64#⯎歏䱹〡，乼⡲⛙㖈Ⱖ⚥。

・全倝涸た倰全兞港䱽ծた倰全兞撑僈ծ乼䱽䩛厑荈⸓ꝉ㹁䱽ⵖ，㸝全꣈䫡全面升级。

堜䗱$BSF剪⸉㤛귬

日立建机近百年雄厚的自主研发实力和立足全球各地的丰富现场经验，成就了产品

稳定的性能和卓越的品质。全新ZAXIS-6A系列以机器长久运转、优化客户体验为

开发初衷，从性能稳定、作业效率、操控舒适安全性、售后支持等方面做了优化提

升，为您提供全面的解决方案，帮助您实现梦想、开拓精彩的未来。



ㄤ㌂屘㐼涸



人工智能液压系统，操控一流，高效出活

动臂模式开关

・喷油器全面升级，提升最大喷射压力，缩小喷孔

直径，双重助力提高燃油雾化效果，提升燃油效

率。

强力

强力模式

动臂下压力小，提升舒适性

动臂下压力大，提高作业效率



港䱽ㄤた倰全兞港䱽⸆腊。

た倰ꂁ㢊剣 �⚡䶑⫸㣢ㄤ �⚡
-&%抧，㹊梡✫た倰全兞港䱽ㄤ
た倰全兞撑僈。

⯎歏䱹〡



霫絈霼⿬錛1�����

・劼油双応幡器⡙縨靈侮ⵌ岹㹔，絶䫡⥂Ⱞ刿倰⤑高效。

・끻끳㹔䊩⣩㸝鄳剣鸑麤，〸⣩㟞霃✫㢴级涬鲨䎂〵，♳鲨㟞霃✫䪜䩛，雮⥂Ⱞ⡲⚌刿
㸝全刿高效。

・叻ⲥꂁ㢊✫歏⸓⸈腒岹，鸑鵂乼䱽ꝶ〳㹊梡荈⸓

⸈腒，䘯䰦倰⤑。

⯝絶䫡襴歏寑 歏动⸈腒岹

低运营成本 带来更多价值



叻ⲥ⥂⥝ 䒁�⥂ ⥂�Ⱞ $PO4JUF 㹁ⵖ剪⸉

  
为了雮您的霃㢊欽的刿长久，雮您能实傞䱍䳣机器的运遤朐䙖，
日立建机䲀ⴀ了堜䗱$BSF剪⸉㤛귬，
㸐巑渷了叻ⲥ⥂⥝、䒁⥂、⥂Ⱞ、$POSJUF、定ⵖ剪⸉❀㣐匣㗌，⸖力从各方面忘足
您日䌢的售后䨾꨽。

叻ⲥ⥂⥝ 䒁⥂ ⥂Ⱞ

$PO4JUF 㹁ⵖ剪⸉

$PO4JUF僽㛇✵(MPCBM � � F�4FSWJDF䎂〵罜䒓〄涸倶䊨梡㖞涸絾ざ䎾㼆剪⸉禹絡。〳⟄��小傞鵴玐港䱽劼器涸鵘遤
朐䙖，䎇鸑鵂䗎⥌ㄤ齱⟝〄鷐嫦剢䫣デㄤ䫣险䫣デ，鸑鵂〳錠化雮㹐䨪⿺傞䱍䱽劼器涸傈䌢鵘遤朐䙖，
䌐助㹐䨪㹊梡劼器⢪欽效率涸最大化。

♶ず涸⡲⚌㼆霃㢊涸銳宠⛲♶ず，⚹✫雮䝠涸
霃㢊腊最大化涸⼐ꂁ⡲⚌꨽宠，傈用䒊劼䲀ⴀ
✫㹁ⵖ剪⸉，〳⟄呏䰘䝠涸㹊꣢꨽宠㼆霃㢊鵳
遤⚡䚍化靈ⵖ。䝠〳⟄⵸䖃䔲㖑傈用䒊劼䭷㹁
絑Ꝉ㉁㢅鵳遤ㅐ霧。

꣭⡛䧭劥 ⱄ㈒⟟呔高 ⢪欽㼑ㄐꟋ ⿺傍〄梡꡼곿䎇鍒Ɀ
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经Ꝉ㉁➃プ

CHINA MOBILE

䫣险䫣デ 䫣险䫣デ
剢�䫣

机主��机䩛 现场䘯鸟支持

(MPCBM
F-SFSWJDF

剪⸉Care堜䗱堜䗱“ ”
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发⸓机机屘

发⸓机机屘応蓿

敍屘応蓿

后㢅椚応幡器
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叻ⲥ⥂⥝
��⚡剢ⰻ���♶ꣳ小傞

劢ⵌ����小傞㽠〄欰㜧㝱傞⛲提⣘⯝餩幡峤剪⸉，
⡎㖈姼䞔ⲃ♴♶ⱄ提⣘����小傞涸⯝餩幡峤剪⸉。
⽰����小傞⚹姺➑提⣘�妃⯝餩幡峤剪⸉。

䊨作㼭傞ⵌ����㼭傞为姺提供�妃⯝餩幡峤䊨作㼭傞ⵌ����㼭傞为姺提供�妃⯝餩幡峤

交付后

※需与当地日立建机经销商签署延保协议

˟⟄♳➑ꣳ✵䵨鲿❀⼧꜊〄⸓劼涸叻ⲥ劼㘗❡ㅷ
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〄动劼
㘗〿  .......................................... ❀⼧꜊6WG1-XDQAG-02A-C4
㘗式  .......................................... 4Ȿ玐ծ宐ⲇծ歏䱽湬㌂式
鵳孞  .......................................... 嶴鲰㟞⾓ծ⚥ⲇ式
綾侨  .......................................... 6

괄㹁⸆桧
	䚪
ISO 14396/SAE J1995  ...... 348 kW 	469 PS
/1,800 min-1	rpm

	ⲙ
ISO 9249/SAE J1349  ...... 347 kW 	468 PS
/1,800 min-1	rpm

剒㣐䪍瀃  ................................... 2,050 Nvm	209 kgfvm
/1,300 min-1	rpm

崞㝱䱗ꆀ  ................................... 15.681 L
綾䖈�Ȿ玐  ............................. 147 mm�154 mm
襴歏寑  ...................................... 2�12V/180Ah

巊⾓禹絡
巊⾓岹
⚺岹  ........................................... 2⚡」ꆀ鲶ぢ叙㝱岹
剒㣐崨ꆀ  ............................... 2�489 L/min
⯓㼋岹  ....................................... 1⚡뤼鲰岹
剒㣐崨ꆀ  ............................... 50 L/min

巊⾓끩鴪
遤饥  ........................................... 2⚡俷渹式」ꆀ鲶ぢ叙㝱끩鴪 	䌄⨢鲨ⵖ动㐼 

㔐鲮  ........................................... 2⚡俷渹式㹁ꆀ鲶ぢ叙㝱끩鴪

形崨ꢎ霃㹁
䊨⡲屘騟  .................................... 31.9 MPa	325 kgf/cm2

㔐鲮屘騟  .................................... 29.4 MPa	300 kgf/cm2

遤饥屘騟  .................................... 34.3 MPa	350 kgf/cm2

⯓㼋屘騟  .................................... 3.9 MPa	40 kgf/cm2

动力鳇⸔  .................................... 34.3 MPa	350 kgf/cm2


巊⾓屘綾
侨ꆀ 綾䖈 勍䖈

动臂 2 190 mm 130 mm

修勍 1 200 mm 140 mm

Ꜻ修 1 190 mm 130 mm

♳鿈㔐鲮䎂〵
㔐鲮劼卹
ꅷ欽D䕎倗꬗劼卹⟄꣈姺」䕎կ

㔐鲮鄳縨
䌄剣遤僤Ⲹ鸟뤼鲰涸鲶ぢ叙㝱끩鴪ꅷ欽屘嵵式嶹徾կ
㔐鲮⨢鲨ⵖ动㐼ꅷ欽䔀矱⾓稒/巊⾓ⴔ猌渹式ⵖ动㐼կ
㔐鲮鸟䏞  .................................... 9.0 min-1	rpm

㔐鲮䪍瀃  .................................... 194 kNm 	19,800 kgfm


끻끳㹔
杝用㺈侎涸H/R끻끳㹔㺈1,025 mm넞1,817 mmկ
OPG곝鿈䫡縟	2紩
痗ざ㕂꣢叻ⲥ⻊絆絉	ISO
10262叻ⲥ涸湱关銳宠կ

♴鿈遤饥⡤
㾶䌄
⿽瘡㾶䌄匣ꅷ欽䠭䎾帳抠鲩ⵖざꆄⵖ䧭կ
鵶䱹Ꝉ絑鵂掚㢅椚䎇䌄剣꣈㼽㺙㼓կ巊⾓	嶹徾腒
㾶䌄䓎稒劼匬ꂁ剣
Ⲹ䮷㢕鵳䔀矱կ

忎鲰ㄤ㾶䌄匣侨ꆀ	嫦⣩

䩯Ꝇ鲰  ...................... 3
佅ꅾ鲰  ...................... 8
㾶䌄匣  ...................... 47
䓎稒鲰㾶䌄䫡匣  ........ 1
鲪Ꝇ㼋ぢ劼匬  ............ 3

遤饥鄳縨
嫦⣩㾶䌄㖲鸑鵂Ⲹ鸟뤼鲰歋♧⚡⚙鸟鲶ぢ叙㝱끩鴪끮动կ⨢鲨ⵖ动㐼ꅷ
欽䔀矱⾓稒/巊⾓ⴔ猌渹式ⵖ动㐼կ
荈动」鸟㐼禹絡넞-⡛
遤饥鸟䏞  ................... 넞0։5.0 km/h

⡛0։3.4 km/h

剒㣐暭䒸力  ............... 460 kN	46,900 kgf


昭㗗腊力  ................... 70%	35o 
 䭯絯

絶⥝⥂Ⱞ岤屘ꆀ
敍屘盲  ..................................................................................... 900.0 L 
〄动劼ⲇ⽲巊 .............................................................................. 76.0 L 
〄动劼屘  .................................................................................... 55.0 L
岹鄳縨  ......................................................................................... 6.2 L
㔐鲮鄳縨	嫦⣩
 ........................................................................... 10.5 L 
遤饥鄳縨	嫦⣩
 ..........  ................................................................16.0 L
巊⾓禹絡  .................................................................................. 750.0 L
巊⾓屘盲  .................................................................................. 380.0 L

Ꜻ修ㄤ修勍䮔䱡力

 2.9 m    BER㘗修勍
 6.8 m BER㘗动臂

Ꜻ修剒㣐䮔䱡力* ISO 369 kN	37,700 kgf

Ꜻ修剒㣐䮔䱡力*SAEPCSA 332 kN	33,900 kgf

修勍剒㣐䮔䱡力* ISO 306 kN	31,200 kgf

修勍剒㣐䮔䱡力* SAEPCSA 297 kN	30,300 kgf


* 动力⸈力傞

䊨⡲餘ꆀㄤ䱹㖑嫱⾓

䪮助錞呔 Technical specifications

劼㘗 㾶䌄匣㺈䏞
	mm
 动臂	m
 修勍	m


Ꜻ修㺂ꆀ	m³  ISO忘修
 Ꜻ修餘ꆀ	kg
 䊨⡲餘ꆀ	kg
 䱹㖑嫱⾓
kPa	kgf/cm2
♧菚䮔䱡 鲽鲿䮔䱡 ♧菚䮔䱡 鲽鲿䮔䱡 ♧菚䮔䱡 鲽鲿䮔䱡

ZX730LCH-6A
650

	⿽瘡㾶䌄匣
 6.8	BER㘗
 2.9	BER㘗
 4.0	䀵瀖修
 5.0	䀵瀖修
  3,700 3,909 69,100 69,300 104	1.18

˟♧菚䮔䱡欽✵瀨ծ炁瀖ծ磨㕼ծ兜鸑㕼瘝䮔䱡ㄤ鄳鲿乼⡲暟俱⡤獤㺙䏞㼭✵1,800kg/m³կ
˟鲽鲿䮔䱡欽✵䎁斕ծ毜匠涸㕼ծ瀨ծ岞瘝涸䮔䱡ㄤ鄳鲿乼⡲暟俱⡤獤㺙䏞㼭✵1,500kg/m³կ
˟鄳鲿⡲⚌欽✵䎁斕ծ毜匠涸㕼ㄤ瀨涸鄳鲿乼⡲⡤獤㺙䏞㼭✵1,100kg/m³կ

ZX730LCH-6A

A   鲰ꢂ騄 4,590

B   ♴鿈遤饥⡤Ɤ䏞 5,840

   *C   ꂁꅾ猌㖑ꢂꥴ 1,540

D   た畮㔐鲮⼱䖈 4,020

Dた畮Ɤ䏞 4,010

E   ♳鿈㔐鲮䎂〵䚪㺈䏞 4,090

F   끻끳㹔䚪넞䏞 3,660

*G   剒㼭猌㖑ꢂꥴ 860

H   鲪騄 	⠽㾝 /佐綫 
 3,300 / 2,830

I    㾶䌄匣㺈䏞 650

J   ♴鿈遤饥⡤㺈䏞 	⠽㾝/佐綫 
 3,950 / 3,480

K   䚪㺈䏞 4,360

L   䚪Ɤ䏞 12,520

M 动臂䚪넞䏞 4,960

N 㾶䌄넞䏞 1,440

*♶⺫䭍㾶䌄匣⳼続넞䏞

⽀⡙mm 

㢪䕎㽯㼄

䊨⡲薴㔵

⽀⡙mm

ZX730LCH-6A

6.8 m    BER㘗动臂

2.9 m    BER㘗修勍

 A 剒㣐䮔䱡⼱䖈 11,800

'A 剒㣐䮔䱡⼱䖈 	㖈㖑꬗ 
 11,490

 B 剒㣐䮔䱡帿䏞 7,120

   B' 剒㣐䮔䱡帿䏞 	2.5m䎂꬗ 
 7,010

 C 剒㣐ⴗ⵴넞䏞 11,190

 D 剒㣐⽸鲿넞䏞 7,330

   D' 剒㼭⽸鲿넞䏞 3,210

 E 剒㼭㔐鲮⼱䖈 5,240

 F 剒㣐㘌湬䮔帿 5,050

*♶⺫䭍㾶䌄匣⳼続넞䏞

��

A

B

C

D/D'

L

M

F

K

E

H

J

I

G N

2.5 m

㖑䎂꬗

A

A'

B B'

C

D

D'

F

E



B

A

ꂁꅾ

♳鿈㔐鲮䎂〵

A

B C

䚪㺈䏞 餘ꆀ A B C

3,510 mm 20,100 kg 5,220 mm 2,910mm 3,140 mm

A

B

⣩劼卹

㾶䌄匣㺈䏞 䚪㺈䏞 餘ꆀ A B

650 mm 1,250 mm 10,600 kg 5,850 mm 1,450 mm

A

B C

⚺劼	♶䌄ꂁꅾ


㾶䌄匣㺈䏞 䚪㺈䏞 餘ꆀ A B C

650 mm 3,480 mm 43,400 kg 6,240 mm 3,820 mm 4,050 mm

岤♴鿈遤饥⡤㢅✵佐綫朐䙖կ

A

B

动臂

动臂 A B 䚪㺈䏞 餘ꆀ

6.8 m BER㘗 7,140 mm 2,550 mm 1,390 mm 6,130 kg

ꂁꅾ䚪넞䏞 ꂁꅾ餘ꆀ A B

1,520 mm 10,400 kg 3,360 mm 610 mm

鵘鳕 Transport

��

A

B

Ꜻ修

动臂屘綾�550 kg�2
䚪넞䏞410 mm 动臂屘綾鲱盗�7 kg�2 / 10 kg�2 䊩⣩鸑麤䚪넞䏞150 mm

A

B

修勍

修勍 A B 䚪㺈䏞 餘ꆀ

2.9 m BER㘗 4,370 mm 1,690 mm 800 mm 3,820 kg

Ꜻ修㺂ꆀ
	ISO忘修
 A B 䚪㺈䏞 餘ꆀ

4.0 m3䀵瀖修 2,360 mm 1,930 mm 1,966 mm 3,700 kg

5.0 m3䀵瀖修 2,420 mm 1,990 mm 2,206 mm 3,909 kg

550
mm

2,830 mm
1,150 mm

515
mm

515
mm

⵸ 55 kg

た 30 kg

2,740 mm

1,710 mm

��




