
液压挖掘机
机型：ZX55USR-5A
发动机额定功率：28.1 kW (37.7 HP)
工作质量 : 5 160 kg
反铲铲斗：ISO 满斗：0.19 m3

ZAXIS-5A 系列

日本原装日立挖掘机
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用户易操作的小型挖掘机，
始终陪伴在您的身边。
新型 ZAXIS — 您出色的工作伙伴，它会始终陪伴在您的身边。

只要与它在一起，您就会不由自主地露出笑脸。

基于顾客的心声而脱胎换骨的新型 ZAXIS 小型挖掘机。

其进化的程度能够使您日常的工作更具魅力。

装备了圆角窗体的漂亮机体，打开罩盖，即可呈现宽敞的保养区域。

令操作人员倍感舒适的操作空间，对多功能监控器和开关等进行了精心的设计，追求其易操作性。

而且，通过采用节能系统，为燃油费的节约做出了贡献。

· 在狭窄的作业现场也能够放心操作的后方超小回转型小
型挖掘机

· 卓越的操作性能
· 降低了燃油消耗

卓越的操作性能和节能运转

· 舒适的室内空间
· 符合了安全标准的驾驶室
· 以清晰的多功能监控器进行信息管理

舒适的作业空间和最新的多功能监控系统

· 高品质的日立产品
· 耐久性高的前端工作装置
· 采用了箱形支架的坚固耐用的推土铲
· 颇具实绩的上部回转平台

卓越的品质和耐久性

· 完全开放的空间，实现了轻松的保养
· 提高了发动机周边、地板的清洁性能
· 每 500小时实施一次润滑的回转内齿圈
· 使保养更容易的回转减速器

省时省力的保养性

※ 此样本中登载的照片包括选购件。
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高性能

在狭窄的作业现场也能够放心操作的后方 
超小回转型小型挖掘机

采用了操作性能卓越的全操作液压先导式操纵杆。在微动操作性

能方面颇具好评的先导式操纵杆，被配置于符合了人机工程学的

位置上，易于操作，减轻了疲劳。此外，通过采用HHH（日立高
性能液压系统）系统，即使在重载或轻载下，由于操纵杆行程所

产生的控制范围变化很小，操作人员能够自如地操作。行走速度

通过面板上的开关，能够轻松地进行高速 -低速间的切换。
而且，发动机控制杆上显示有“经济范围”，只要使控制杆处于

绿色范围，即可选择燃油效率优先的作业。

此外，若在坡道等处高速行走时，在重载下，可通过自动转换系

统功能，自动转换为低速，恢复至轻载状态后，再进行高速行走。

卓越的操作性能

具备丰富的功能，通过轻松自如的运转，提高
了工作效率

通过采用低燃耗发动机和提高液压系统的效率，

使燃油消耗性能得以提升。以追求更大工作量

的高怠速范围和希望进一步控制燃油消耗的经

济范围的旋转范围，降低了 10~14 %的燃油消
耗（与传统机型相比）。因此，本机器实现了以

少的燃油消耗获得大的成果。

降低了燃油消耗

先导式操纵杆

发动机控制杆

2 000 mm

1 100 mm2 210 mm

经济范围
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以清晰的多功能监控器进行信息管理

采用了易于看清、易于操作的多功能监控器。还

新设置了时钟，能够清楚地显示机器的状态、设

定和警告等的信息。

菜单显示

舒适性
追求宽敞舒适的操作空间

日立制作的高级驾驶室，不但高级，同时还赋予了宽敞的空间，

使脚和身体能够自由地活动，可体验到富余感。控制台和座椅的

造型细腻，体现了日立的高品质。坐进新开发的驾驶室内，能够

感受到其室内空间比传统机型宽敞了许多。其一，即是将门的打

开宽度加大了 80mm，使上下机器更轻松，从门内所看到的景色
范围也随之扩大。

而且，还加大了前窗，视野开阔。此外，通过采用降低了上车位

置的脚踏，使上下机器更轻松。而且，还配备了扶手、饮料杯座、

座椅靠背箱等必需品，提高了舒适性。

舒适的操作空间

采用了在倾翻时能够保护操作人员的驾驶室。其安全性能高，符

合了ROPS（倾翻防护结构）标准。而且，也符合了OPG顶部
护罩（落物防护结构）的安全标准，该结构可保护操作人员免受

落物伤害。此外，还标准装备了座椅安全带和锁定杆、回转停车

制动器、行走停车制动器。发动机的起动采用了增设空档的发动

机起动机构。此安全机构使发动机只能在锁定杆处于锁定位置

时才能起动。

符合了安全标准的驾驶室

■显示项目一览

· 冷却液温度计

· 燃油油位计

· 小时表 

· 时钟

· 行走模式显示 

· 作业灯显示

· 发动机各种警告显示

· 过热警告灯

· 机油压力警告灯

· 充电警告灯

· 燃油剩余量警告灯

脚踏 饮料杯座

座椅靠背箱 扶手

1 2 3

1  菜单开关

2  自动怠速开关

3  ECO/PWR 模式切换开关
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易保养性
由于每天都使用，所以保养也省时省力

全部的罩盖均为完全开放式，能够以舒服的姿势进行日常检查和

滤清器的更换。而且，加大了散热器侧的罩盖，提高了散热器的

清洁效率。燃油加油口设置于罩盖内，可避免脏污，防止燃油被盗。

此外，新型的油箱盖为轻量型，并采用了可大幅度开、关的结构，

使加油作业更轻松。在驾驶座椅的一侧还装备有工具箱，便于收

纳黄油枪等。

完全开放的空间，实现了轻松的保养

将散热器和油冷却器从以往的串联配置变更为并列配置，提高

了清洁性能和冷却性能。此外，散热器和油冷却器采用了波纹

状散热片，为不易堵塞的结构，能够以吹气装置轻松地进行清扫。

而且，在散热器前面还装备了易于清洁的防尘网。此外，踏板

部分与地板部分采用了分离结构，可拆卸式地板垫，改良为能

够轻松清除砂、土的形状，实现了快速清洁。

提高了发动机周边、地板的清洁性能

1

2

4

3

6

5

1  副水箱
2  油水分离器
3  燃油主滤清器

发动机

散热器 油冷却器

并列配置

使地板上的尘土

更易清除

4  空气滤清器
5  机油滤清器
6  燃油箱

可分割式地板垫 工具箱

散热器和机油冷却器为并列配置 防尘网

采用了润滑脂槽式回转内齿圈。润滑间隔延长为每 500小时，
省时又省力。

每 500 小时实施一次润滑的回转内齿圈

采用了液压油润滑式回转减速器。无需进行繁

琐的齿轮油更换作业。

易于保养的回转减速器
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减小了前端工作装置连接销部分的嵌合，大幅度减少了前端工作

装置的间隙。由此，降低了噪音，提高了耐久性。销轴部分采用了HN
衬套，具备极高的润滑脂保持性能。润滑间隔延长至500小时。动
臂根部的主软管上装备了软管防护套，提高了软管的耐久性。动臂

油缸的下面装备了山形保护板，可保护油缸活塞杆免受外部压力

的侵害。

耐久性高的前端工作装置

耐久性
传承了最尖端的开发环境和严格的质量管理体制

采用了自传统机型开始就颇具好评的箱形支架。

而且，在撑杆部位上还设置了开口部，能够很

好地排除砂土。

采用了箱形支架的坚固耐用的推土铲

上部回转平台的侧机架，采用了颇具实绩的强

化型 D形结构。加大了纵向截面，提高了强度，
可承受来自下方的顶撞力，同时还提高了耐久

性，可承受石子等的夹入力。

颇具实绩的上部回转平台

日立自 1949年开始了液压挖掘机的制造以来，在技术的尖端
程度和品质方面，得到了全世界的信赖。设计部门充分运用

3D-CAD系统，进行应力分析和配件数据的共享等，确保了品质，
同时缩短了开发周期。在推出新产品前，新开发的产品在日立的

4,270,000 m2的试验场地内进行了各种临界条件下的实验，其中

包括严寒、酷暑、与耐久性实验等。

高品质的日立产品

开发场景 焊接机架的机器人组装生产线全景图

HN衬套

软管防护套

山形保护板

采用了箱形支架的推土铲

D形机架

开口部
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发动机
型号  ............................. 4TNV88
型式  ............................. 4 冲程、水冷、直喷式
缸数  ............................. 4
额定功率

ISO 9249,净  ............... 在 2 400 min-1 (rpm) 时 28.1 kW (37.7 HP)  
EEC 80/1269,净  ........ 在 2 400 min-1 (rpm) 时 28.1 kW (37.7 HP) 
SAE J1349,净  ............ 在 2 400 min-1 (rpm) 时 28.1 kW (37.7 HP) 
最大钮矩  ...................... 在 1 100 min-1 (rpm) 时 139.6 Nm (14.2 kgfm) 
活塞排量  ...................... 2.189 L
缸径和行程  ................... 88 mm x 90 mm
蓄电池  .......................... 1 x 12 V / 72 Ah

液压系统
液压泵
主泵  ............................ 1 个变量轴向柱塞泵 
最大流量  ................... 1 x 120 L/min
先导泵  ........................ 1 个齿轮泵
最大流量  ................... 12 L/min

 
液压马达
行走  ............................ 2 个变量轴向柱塞马达
回转  ............................ 1 个轴向柱塞马达

溢流阀设定值
执行油路  ..................... 24.5 MPa (250 kgf/cm²)
回转油路  ..................... 18.3 MPa (187 kgf/cm²)
行走油路  ..................... 24.5 MPa (250 kgf/cm²)
先导油路  ..................... 5.9 MPa (60.2 kgf/cm²)

液压油缸

数量 缸径 活塞杆直径 行程

动臂 1 95 mm 55 mm 699 mm

斗杆 1 80 mm 50 mm 731 mm

铲斗 1 75 mm 45 mm 551 mm

推土铲 1 105 mm 50 mm 140 mm

上部回转平台
回转机架
防变形的 D 型断面机架。

回转装置
带行星减速装置的轴向柱塞马达为油浸式。回转支承为单排。回转停车
制动器为弹簧设定 / 液压解除盘式制动器。
回转速度  .................... 9.0 min-1 (rpm)
回转扭矩  .................... 8.6 kNm (877 kgfm)

驾驶室
1 050 mm 宽 x 1 610 mm 高的独立宽敞的驾驶室符合“挖掘机的ROPS”
（ISO* 12117-2）。四面强化玻璃窗提供良好的视野。前窗（上部和下部）
可以打开。可躺式座椅。
* 国际标准组织

下部行走体
履带
拖拉机式下部行走体。用选择材料焊接的行走架。侧机架焊接到行走架
上。

每侧滚轮和履带板的数量
托链轮  ........................   1
支重轮  ........................   4
履带板  ........................ 39
履带护板  .....................   1

行走装置
每侧履带由一个 2 速轴向柱塞马达驱动。
停车制动器为弹簧设定 / 液压解除盘式制动器。
自动传动系统：高速 － 低速
行走速度  .................... 高速：0 ～ 4.0 km/h

低速：0 ～ 2.3 km/h

最大牵引力  ................. 38.3 kN (3 905 kgf)

爬坡能力  .................... 58% (30 度) 连续

维护保养加注容量
燃油箱  ..........................................................................................70.0 L
发动机冷却液  .................................................................................4.7 L
机油  .............................................................................................. 8.6 L
行走装置（每侧） ..........................................................................  0.9 L
液压系统  .....................................................................................  66.0 L
液压油箱  .....................................................................................  42.0 L

质量和接地压力

工作质量和接地压力
履带板型式 履带板宽度 斗杆长度 kg kPa (kgf/cm²)

履带板 400 mm 1.38 m 5 160 29 (0.30)

包括 0.19 m³（ISO 满斗），铲斗质量（147 kg）和配重（200 kg）。

技术规格

地平线

米

米

A

A'

B

C

D

D'

F

E

单位：mm
斗杆长度 1.38 m 1.69 m

A 最大挖掘半径 5 960 6 260

A’ 最大挖掘半径(在地面) 5 820 6 130

B 最大挖掘深度 3 550 3 850

C 最大切削高度 5 730 5 980

D 最大卸载高度 4 050 4 290

D’ 最小卸载高度 1 700 1 410

E 最小回转半径 2 210 2 300

F 最大垂直挖深 2 830 3 160

G 最小回转半径时工作装置高度 4 360 4 360

H 最小水平挖掘距离 2 050 1 880

I 地面以上推土铲底部最高位置 460 460

J 地面以上推土铲底部最低位置 365 365

不包括履带板凸缘

工作范围

G

H

I

J

技术规格

铲斗和斗杆挖掘力

斗杆长度 1.38 m 1.69 m
铲斗挖掘力 ISO 36.8 kN (3 750 kgf)
铲斗挖掘力 SAE：PCSA 32.1 kN (3 270 kgf)
斗杆挖掘力 ISO 24.0 kN (2 450 kgf) 21.0 kN (2 140 kgf)
斗杆挖掘力 SAE：PCSA 22.8 kN (2 330 kgf) 20.1 kN (2 050 kgf)
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尺寸

   

单位：mm 
ZX55USR-5A

 A  轮间距 1 990 (2 000)
 B  下部行走体长度 2 490 (2 500)
* C  配重离地间隙 590 (610)
  D  后端回转半径 1 100
 D’ 后端长度 1 100
 E  上部回转平台总宽度 1 850
 F  驾驶室总高度 2 510 (2 530)
* G  最小离地间隙 320 (340)
 H  轨距 1 600
  I  履带板宽度 G 400
 J  下部行走体宽度 2 000
 K  总宽度（推土铲宽度） 2 000
 L 总长度

  带1.38 m 斗杆 5 470
  带1.69 m 斗杆 5 520
* M 动臂总高度
  带 1.38 m 斗杆 1 710
  带 1.69 m 斗杆 1 880
 N 履带高度 530 (550)
 O 发动机罩高度 1 570 (1 590)
 P 至推土铲的水平距离 1 820
 Q 推土铲高度 375

* 不包括履带板凸缘     （）中的数据是橡胶履带板的尺寸。    G：履带板

C

D/D'

Q

M

G

H

E

I

N

J/K

L

O

F

A

B

P

技术规格

A：载荷半径 
B：载荷点高度 
C：提升能力

注： 1. 额定值根据 ISO 10567 计算。
 2. 机器停在坚硬、水平的地面时，提升能力不得超过极限负荷的 75% 或全部液压能力

的 87%。
 3. 装载点是斗杆上铲斗枢轴销的中心线。
 4. * 表示受液压限制的负荷极限。
 5. 0 m = 地面
 关于提升能力,在不带铲斗的情况下，应从提升能力中减去铲斗和快速联结装置重量。

A

B

C

提升能力

ZX55USR-5A，推土铲高于地面  前方额定值       两侧或 360° 回转额定值      单位：1 000 kg

条件
载荷点高度

m

装载半径
最大距离时

1.0 m 2.0 m 3.0 m 4.0 m 5.0 m

米

动臂 2.85 m 
斗杆 1.38 m 
配重 200 kg
履带板

400 mm

4.0    
3.0 *1.27 *1.27 1.15 0.97 0.89 0.76 4.69
2.0 1.74 1.43 1.12 0.94 0.80 0.68 0.79 0.67 5.03
1.0 1.65 1.35 1.09 0.91 0.79 0.67 0.76 0.65 5.11

0 (地面 ) 1.62 1.32 1.06 0.89 0.79 0.67 4.94
-1.0 *2.68 2.57 1.62 1.32 1.06 0.88 0.91 0.76 4.49
-2.0 *2.70 2.61 1.65 1.35 *1.25 1.04 3.61
-3.0

ZX55USR-5A，推土铲在地面上  前方额定值       两侧或 360° 回转额定值      单位：1 000 kg

条件
载荷点高度

m

装载半径
最大距离时

1.0 m 2.0 m 3.0 m 4.0 m 5.0 m

米

动臂 2.85 m 
斗杆 1.38 m 
配重 200 kg
履带板 400 mm

4.0    
3.0 *1.27 *1.27 *1.17 0.97 *0.90 0.76 4.69
2.0 *1.86 1.43 *1.36 0.94 *1.06 0.68 *0.91 0.67 5.03
1.0 *2.44 1.35 *1.59 0.91 *1.24 0.67 *0.97 0.65 5.11

0 (地面 ) *2.56 1.32 *1.69 0.89 *1.13 0.67 4.94
-1.0 *2.68 2.57 *2.35 1.32 *1.58 0.88 *1.29 0.76 4.49
-2.0 *2.70 2.61 *1.73 1.35 *1.25 1.04 3.61
-3.0

ZX55USR-5A，推土铲高于地面  前方额定值       两侧或 360° 回转额定值      单位：1 000 kg

条件
载荷点高度

m

装载半径
最大距离时

1.0 m 2.0 m 3.0 m 4.0 m 5.0 m

米

动臂 2.85 m 
斗杆 1.69 m 
配重 200 kg
履带板 400 mm

4.0 *0.99 0.98 *0.78 *0.78 4.40
3.0 *1.03 0.97 *0.80 0.68 *0.72 0.67 5.03
2.0 *1.61 1.44 1.12 0.94 0.79 0.67 0.72 0.60 5.34
1.0 1.65 1.35 1.08 0.90 0.78 0.65 0.69 0.58 5.41

0 (地面 ) 1.60 1.30 1.05 0.87 0.76 0.64 0.71 0.60 5.26
-1.0 *1.81 *1.81 *2.28 *2.28 1.59 1.29 1.04 0.86 0.80 0.67 4.84
-2.0 *2.82 *2.82 *3.27 2.55 1.61 1.31 1.06 0.88 1.03 0.86 4.07
-3.0

ZX55USR-5A，推土铲在地面上  前方额定值       两侧或 360° 回转额定值      单位：1 000 kg

条件
载荷点高度

m

装载半径
最大距离时

1.0 m 2.0 m 3.0 m 4.0 m 5.0 m

米

动臂 2.85 m 
斗杆 1.69 m 
配重 200 kg
履带板 400 mm

4.0 *0.99 0.98 *0.78 *0.78 4.40
3.0 *1.03 0.97 *0.80 0.68 *0.72 0.67 5.03
2.0 *1.61 1.44 *1.24 0.94 *1.09 0.67 *0.72 0.60 5.34
1.0 *2.27 1.35 *1.49 0.90 *1.19 0.65 *0.76 0.58 5.41

0 (地面 ) *2.53 1.30 *1.65 0.87 *1.23 0.64 *0.87 0.60 5.26
-1.0 *1.81 *1.81 *2.28 *2.28 *2.43 1.29 *1.62 0.86 *1.08 0.67 4.84
-2.0 *2.82 *2.82 *3.27 2.55 *1.97 1.31 *1.24 0.88 *1.19 0.86 4.07
-3.0
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技术规格若有变更，恕不另行通知。图示和图片为标准机型，可能包括或不包括选购设备和附件，

并且所有标准设备的颜色和性能会有所不同。使用之前，请通读操作人员手册以便正确操作。

装备

前工作装置
附加配管

HN 衬套

1.38 m 4 面加强斗杆

1.69 m 4 面加强斗杆

发动机
滤筒式机油滤清器

室内防尘网

电动燃油注油泵

燃油主滤清器

燃油预滤清器

高性能水分离器

散热器、油冷却器

散热器备用水箱

55 A 交流发电机

液压系统
液压先导控制杆

回转停车制动器

行走停车制动器

两速行走系统

驾驶室
AM/FM 收音机

靠手

除霜装置

饮水杯座

新鲜空气引入式空调器

带中位发动机起动系统的先导控制

切断杆

后视镜

可躺式座椅

可收回式安全带

ROPS/FOPS 驾驶室

备用电源

悬浮式座椅

车窗洗涤器

雨刷器

灯
辅助灯

上部回转平台
电动加油泵

工具箱

200 kg 配重

下部行走体
行走停车制动

400 mm履带板

400 mm 衬垫履带板

400 mm 橡胶履带板

：标准装备 ：选购装备

标准和选购装备根据国家不同可能会有变化,有关详情，请与日立代理店联系。


